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COMPONENTES INTRINSECAS
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VECTOR TENSION PARA LOS PLANOS COORDENADOS
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MATRIZ DE TENSIONES




CARACTERISTICAS DE LA MATRIZ DE TENSIONES
- Relacionada con las fuerzas exteriores
- Sus componentes deben variar de forma

VARIACION DE [T]:
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EQUILIBRIO ROTACIONAL
EN UN CUBO DIFERENCIAL:

SIMETRIA DE [T]
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Hay otras

ecuaciones de
equilibrio:
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DEFORMACION
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DEFORMACION
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Deformacion longitudinal (unitaria)




Deformacién angular ».,

7nt



Sensores de deformacion: Galga
@xa‘r orétrica (strain gage/gauge)
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RELACIONES TENSION-DEFORMACION

Solido elastico:







Solido elastico lineal: Relacion lineal entre tensiones y deformaciones
o, =E-¢,

E: Modulo de elasticidad

- E siempre
- [E]:Unidades de

-Valores:
Aceros no inoxidables: E = 2,1-10° MPa = 2-10° kp/cm?

Aluminios: E =0,7-10° MPa
Polimeros: E = 103 MPa




V
E, =&, = V& :—EUX

v: Coeficiente de

(1+g) dy

- v casl siempre
- [v]:

-Valores: v Casi siempre esta entre (en mat. ing. Entre 0,25 y 0,35)
Aceros: v =0,33
Aluminios: v = 0,34

Polimeros: v =~ 0,35






Leyes de Hooke (12 parte)
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Leyes de Hooke (22 parte)

G = E G: Madulo de cortadura
2. (1 4 V) o de elasticidad transversal




